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Neste trabalho, complementamos o estudo sobre a estabilidade e as bifurcagdes de Hopf de um sistema de equactes
diferenciais em IR3 obtido de uma equacdo diferencial de terceira ordem dependendo dos parametros alpha e beta
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E apresentamos como resultado adicional a andlise de uma bifurcagdo no equilibrio (_— -

. Tal equacdo descreve um sistema simples de controle feedback do tipo Lur’e apresenta um rico comportamento
din@mico local, onde sdo analisadas as bifurcacdes do sistema. Para isso, analisamos as singularidades do sistema, tanto
a parte linear quanto a ndo linear, impondo condicdes necessarias para que aparega bifurcagéo do tipo Hopf. E por fim,
calculamos o primeiro coeficiente de Lyapunov que nos da informaco a respeito da bifurcacao.




